
人 と 関 わる ロボ ット 技術 の 例

○平井成興　（電 総研）

福 祉 ・介 護 等 機 器の 開 発 にお け る 一つ の 難し い 点と

し て 、市 場 の 狭さ 故 に 研究 開 発 に十 分な コ スト が掛け

ら れな いと い うこ と が 挙げ ら れて い る 。一 方 、世 の中

では 、開 発 当 初に 意 図し てい な か った 使 わ れ方 を する

機 器や 、研 究 開発 の 副 産物 が 当 初 の目 的 以 外 の事 物に

役に 立つ 例 が少 な か らず 見 受 け ら れる 。こ のよ うな こ

と か ら、福 祉と い うこと を 最初 から 考え て いな くとも 、

世の 中に生 み出 さ れて くる 様々な 技 術や 機 器の中 から 、

観る 人によ っ て 、福 祉 の 世 界 で も利 用 可 能と 思 われる

も の が出て くる 可 能性 は少 な くな いで あろ う。

電 総 研で は 、例 え ば 、ネ ット ワ ーク 技 術 とロ ボ ット

技術 の 結び 付 い た 事 情通 ロ ボ ット 、人 間 型ロ ボ ット な

どの い わゆ るロ ボ ット の 研 究 を始 め とし て 、福 祉 に直

接 関 係し て いる もの で は 、「進化 する ハード ウェ ア」を

用 いた 筋電 制御 義手 、寝 て いる 人 の 呼吸 状 態 を 体に 特

別な セ ン サ ー付 け る こと な く 測定 す る 技 術 、ＴＶカ メ

ラで 認 識し た環 境情 報 を 目 の 不自 由 な 人 に 音響 を 使っ

て 伝え る 技 術な ど の 研 究も 進 めて い る 。さ ら に ロボ ッ

ト 学 会の 学術 講 演 会のプ ロ グ ラ ム眺 めて みる と 、人 と

ロ ボ ット の 協調 作業 など 、人 と 関 連 する 技 術 の発 表 が

増え て いる こと に も 気づ く。

福 祉 ･介 護は 、当 然な が ら 、色 々な 面で 人と 関 わりが

深い。上 記のよ うな 、人 と 関 わる ロボット 技術 が福 祉 ･

介 護 に関 連性 を 持て な い かと 期 待 する のは 自 然な 発 想

であ ろ う。そ こで ．こ の パ ネル デ ィスカ ッショ ンでは 、

人と 関 わる ロボ ット 技術 の 例 を い くつ か 紹 介し 、福 祉

現 場の方 々に 多 様な 面から 可 能性 を探って 頂き 、ロ ボッ

ト 技術 の現 状 把握 や 個 々の 生 活 に合 わせ た イメージ を

膨ら ませ て 頂 くと と も に 、ロ ボ ット 分野 の研 究 者と 相

互に理 解 を深 める きっ かけ と な れ ば 幸い であ る 。

図 .1事 情 通ロ ボ ット

図 .2エ ッ シ ャー（特 別 な 視 党特 性 を 持つ ）
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基礎実験システム

図.43次 元 情 報 の 視覚 補助

図 .3筋 電 義 手 の 制 御
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