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支援機器 Gait trainer 
分類(ISO9999) 4 
試験相 1 
研究仮説（目的） 
の概要 

セラピストの過度を援助なしに生理的歩行パターンの反復時に実行を可能にする。片麻痺患者の
最初の臨床結果の報告 

研究デザイン 群内比較（自己対照） 
障害・疾患 片麻痺 
対象者・数 障害２人（片麻痺） 
主要アウトカム FAC、RMAS 歩く速さ 
副次アウトカム 1  
副次アウトカム 2  
副次アウトカム 3  
副次アウトカム 4  
副次アウトカム 5  
統計学的検定 無 
結果の概要 FAC、RMAS、歩行スピードが改善 
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