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支援機器 2degree-of-freedom robot 
分類(ISO9999) 4 
試験相 2 
研究仮説（目的） 
の概要 

片麻痺脳卒中患者に対して、誤差修正を促すようなロボットを訓練として使うことで、上肢機能
は回復する 

研究デザイン 群間比較（ランダム化） 
障害・疾患 片麻痺 
対象者・数 障碍者 15 人 
主要アウトカム ベースラインからの誤差減少率 
副次アウトカム 1 FMA 
副次アウトカム 2 MAS 
副次アウトカム 3  
副次アウトカム 4  
副次アウトカム 5  
統計学的検定 有 
結果の概要 訓練後にリーチ動作の誤差はロボット群で減少した 
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「支援機器の臨床評価および利用効果データベース」 
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