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支援機器 Gaint robot(G-EO System) 
分類(ISO9999) 12 
試験相 2 
研究仮説（目的） 
の概要 

G-EO システムによる介入群は対照群に対してより優れた歩行や階段昇降能力を得る 

研究デザイン 群間比較（非ランダム化） 
障害・疾患 片麻痺 
対象者・数 障害者３０人 
主要アウトカム FAC 
副次アウトカム 1 ＲＭＩ 
副次アウトカム 2 １０ｍ歩行 
副次アウトカム 3 足背屈 
副次アウトカム 4 膝伸展 
副次アウトカム 5 膝屈曲筋力 
統計学的検定 有 
結果の概要 介入群、対照群ともに著明な改善。介入群ではＦＡＣ、ＲＭＩ、ＭＩ、歩行速度改善がみられる。

対照群は歩行速度、ＲＭＩ、有意差なし 
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「支援機器の臨床評価および利用効果データベース」 
支援機器イノベーション創出のための情報基盤構築に関する研究  
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